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Drehzahlwachter mit Frequenz-Strom-Umsetzung

1- kanalig
MS22-RI

Der Drehzahlwachter vom Typ MS22-RI be-
sitzt neben einem Relaisausgang auch einen
Analogausgang 0/4...20 mA.

Zur Ansteuerung kénnen plusschaltende Drei-
drahtgeber, Sensoren gemaR EN 60947-5-6
oder Signalquellen mit einem Signalpegel zwi-
schen 10...30 VDC verwendet werden. Bei
Anschluss von NAMUR-Sensoren werden

die Geberleitungen auf Drahtbruch und Kurz-
schluss uberwacht.

Im Fehlerfall wechselt die Zweifarben-LED fir
die Betriebsbereitschaft von Griin auf Rot und
das Ausgangsrelais wird — unabhangig von
der programmierten Wirkungsrichtung — abge-
schaltet. Mit Hilfe der gelben LED fir die Ein-
gangsimpulse kann zwischen Drahtbruch und
Kurzschluss unterschieden werden (Draht-
bruch: LED aus). Im Fehlerfall geht der Aus-
gangsstrom auf Null zurtick. Somit kénnen
Fehler in nachgeschalteten Auswerte- oder
Anzeigegeraten erkannt werden.

Werden Dreidraht-Sensoren verwendet, ist le-
diglich die Drahtbrucherkennung fiir die Ver-
sorgungsleitungen aktiv. Drahtbriiche und
Kurzschliisse auf der Ausgangsleitung des
Sensors werden nicht erkannt. Bei Ansteue-
rung Uber externe Signalquellen sind die An-
schlussklemmen 11 und 9 zu benutzen. Um
Fehlermeldungen zu unterdriicken, ist zwi-
schen den Klemmen 10 und 11 ein Wider-
stand von 1...10 kQ zu schalten.

Die Brucke an Klemme 12/13 ermdglicht die
Uberwachung auf Uberschreitung: Uber-
schreitet die Drehzahl den Grenzwert, fallt
das Grenzwertrelais ab. Ohne Briicke wird die
Uberwachung auf Unterschreitung aktiviert:
Liegt die Drehzahl unter dem Grenzwert, fallt
das Grenzwertrelais ab.

Die Drehzahlen werden nach dem Perioden-
dauer-Messverfahren Uberwacht. Dadurch
werden auch in Anwendungen mit relativ
grof3en Impulsabstanden kurze Reaktionszei-
ten erreicht. Zu Regel- und Anzeigezwecken
wird ein der Drehzahl proportionales Analog-
signal zur Verfligung gestellt. Durch Briicken
der Klemmen 13/14 kann das Analogsignal
von 0...20 mA auf 4...20 mA umgeschaltet
werden.

Der Endwert des Uberwachungsbereichs wird
digital Gber zwei Drehschalter an der Gerate-
front eingestellt; diesem wird ein Ausgangs-
strom von 20 mA zugeordnet. Unterhalb von

0,6 min”™" nimmt der Ausgangsstrom den Wert
0/4 mA an. Uber einen weiteren Drehschalter
kann innerhalb des ausgewahlten Bereiches
der Schaltpunkt zwischen 10...100 % vom
Bereichsende eingestellt werden. Der Schalt-
zustand des Ausgangsrelais wird durch eine
gelbe LED angezeigt.

In der Betriebsart Drehzahliiberwachung auf
Unterschreitung kann fir die Anlaufphase des
Antriebs eine Uberbriickungszeit (AU-Zeit)
eingestellt werden. Wahrend der AU-Zeit wird
das Ausgangsrelais zwangserregt und so-

mit verhindert, dass eine Unterschreitung der
Solldrehzahl gemeldet und der Antrieb abge-
schaltet wird. Die Anlaufuberbriickung lasst
sich bei anliegender Betriebsspannung durch
einen potentialfreien Kontakt an den Klemmen
15/16 aktivieren oder durch Aufschalten der
Betriebsspannung bei gebriickten Klemmen
15/16.
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Drehzahliiberwachung auf Unter- oder
Uberschreitung

Uberwachungsbereich: 10 mHz... 1666
Hz (0,6...100 000 ™)

Leitungsiiberwachung auf Drahtbruch/
Kurzschluss

Abziehbare Klemmenblocke
Ansteuerung uUber Sensoren gem.
EN60947-5-6 mit Geberkreisiiberwa-
chung, iliber Dreihdrahtgeber, pnp oder
liber Signalquellen mit einem Signalpe-
gel von 10...30VDC

1 Relaisausgang mit einem Umschalter
Analogausgang: 0...20mA oder 4...20mA
Ausgezeichnete Temperaturstabilitat
und Linearitat

Zuschaltbare Anlaufiiberbriickung
Galvanische Trennung von Eingangs-
kreisen zu Ausgangskreisen und Ver-
sorgungsspannung
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Drehzahlwachter mit Frequenz-Strom-Umsetzung
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MS22-RI

Typenbezeichnung MS22-RI

Ident-Nr. 0508010
Nennspannung Weitspannungsnetzteil
Betriebsspannungsbereich 20...250 VAC
Frequenz >40...<70 Hz
Betriebsspannungsbereich 20...250 vDC
Leistungsaufnahme <3 W

Uberwachungsbereich/Einstellbereich

< 0.06...100000 min”'

Eingangsfrequenz 150000 min™"
Impulszeit >0.02 ms
Impulspause >0.02 ms
NAMUR EN-60947-5-6
Leerlaufspannung 8.2 VDC
Kurzschlussstrom 8.2 mA
Eingangswiderstand 1 kQ
Leitungswiderstand <50 Q
Einschaltschwelle 1.55 mA
Ausschaltschwelle 1.75 mA
Drahtbruchschwelle <0.1 mA
Kurzschlussschwelle >6 mA
Dreidraht-Eingang

Leerlaufspannung 15 VDC
Strom <30 mA
0-Signal 0..3VDC
1-Signal 5...30 VDC
Externe Signalquelle

0-Signal 0..3VDC
1-Signal 5...30 VDC
Eingangswiderstand 26000 Q
Ausgangsstrom 0/4...20 mA
Lastwiderstand Stromausgang <0.6 kQ

Ausgangskreise (digital)
Schaltspannung Relais

1 x Relais (Umschalter)
< 250 VAC/120 VDC

Schaltstrom je Ausgang <2A
Schaltleistung je Ausgang < 500 VA/60 W
Schaltfrequenz <10 Hz
Kontaktqualitat AgNi, 3p Au
MeRgenauigkeit < 01 %Vv.E.
Temperaturdrift < 0.005 % /K
Galvanische Trennung

Prifspannung 2,5 kV
Bemessungsspannung 250 V

Anzeigen

Betriebsbereitschaft grin
Impulseingang gelb
Schaltzustand gelb
Fehlermeldung rot

Schutzart P20
Umgebungstemperatur -25...+60 °C
Abmessungen 75 x50 x 110 mm
Gewicht 260 g
Montagehinweis Montage auf DIN-Schiene oder Montageplatte
Gehausewerkstoff Polycarbonat/ABS

Elektrischer Anschluss

Anschlussquerschnitt

2 x 8-polige abziehbare Klemmenbldcke, verpolsi-

cher, Schraubanschluss
1x25 mm2/2x 15 mm2

Abmessungen
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