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Produktinformationen

Die INTORQ Elektromagnet-Kupplungen und -Bremsen Uber-
tragen das Dreh- bzw. Bremsmoment reibschllssig im
Trockenlauf. Bei angelegter Gleichspannung erfolgt die
Momentibertragung verdrehspielfrei. Durch die vorgespann-
te Ringfeder des Ankerteiles ist im spannungslosen Zustand
ein restmomentfreies Luften sichergestellt.

Die Kupplungen und Bremsen sind in jeder Einbaulage ein-
setzbar und arbeiten nahezu wartungsfrei. In Abhangigkeit
von der zu verrichtenden Reibarbeit ist lediglich in gewissen
Zeitabstanden der Betriebsluftspalt zu Gberprifen und gege-
benenfalls zu korrigieren. Durch eine spezielle Bearbeitung
der Reibflachen werden die Kennmomente nach wenigen
Schaltungen ohne Einlaufvorgang erreicht.

Durch verschiedene Magnetteil- und Ankerteilbauformen ist
eine optimale Anpassung an die vorliegenden Einsatz-
bedingungen maoglich.

Der Katalog unterstitzt Sie, die gewlinschte Elektromagnet-
Bremse und/oder Elektromagnet-Kupplung auszuwéhlen
und zu bestellen.

Sie finden in diesem Katalog:
Elektromagnet-Kupplungen INTORQ 14.105,
Elektromagnet-Bremsen INTORQ 14.115,
Bremsmomente 7,5 -480 Nm
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Produktschlissel

INTORQ. 14.105 Elektromagnet-Kupplungen, 7,5 - 480 Nm
INTORQ 14.115 Elektromagnet-Bremsen, 7,5 -480 Nm

INTORQ 14.105. oao. o. O - .\v,9.,9.,

Typ
BaugroBe
Magnetteilbauform
Ankerteilbauform
Varianten
BaugroBe Ankerteilbauform
06,08,10,12, 16, 20, 25 1 - mit Flanschnabe auBen

2 - mit Flanschnabe innen (nur fir Bremsen)
Magnetteilbauform 3 - ohne Flanschnabe
1 - Flanschbauform 5 - mit gelagerter Flanschnabe (nur fir Kupplungen)
3 - gelagerte Bauform

Varianten

Anschlussspannung
Rotorbohrung
Ankerteilbohrung



Kurzzeichenlegende

Mg [Nm] Kennmoment Kupplung/Bremse

My [Nm] Lastmoment

M, [Nm] Beschleunigungs/Verzdgerungsmoment

Merf [Nm] Erforderliches Drehmoment

P [kW] Antriebsleistung

P20°c [W] Anschlussleistung Kupplung/Bremse
bei 20 °C

n [min']  Drehzahl Kupplung/Bremse

J [kg m2] Massentragheitsmoment, reduziert auf
Kupplungswelle /Bremsenwelle

K Sicherheitsfaktor (= 2)

Q U] Schaltarbeit je Schaltspiel

Qg U] Zuléssige Schaltarbeit bei einmaligem
Schaltspiel, siehe Technische Daten

Qzyl ] Zuléssige Schaltarbeit abhéngig von Sy,

Qna [kWh]  Zulassige Schaltarbeit bis zum
Nachstellen

Sh [h1] Schalthaufigkeit

(Anzahl der gleichmaBig tber die Zeitein-
heit verteilten Arbeitsspiele)

Shii [h'] Ubergangsschalthiufigkeit
(Rechenwert zur Ermittlung von Sy bzw.
Quul, siehe Technische Daten)

SNA Anzahl der Schaltungen bis zum Nach-
stellen

DIN Deutsches Institut fir Normung

VDE Verband deutscher Elektrotechniker

Schaltzeiten
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Die in den Technischen Daten genannten Schaltzeiten

gelten flr gleichstromseitiges Schalten bei Nennluftspalt

und warmer Spule. Die Zeiten sind Mittelwerte, deren Streu-

ung u. a. von der Gleichrichtungsart und vom Liftweg S

abhéngig ist.
tq [s]
t2 [s]
t3 [s]
t11 [s]
ti2 [s]
Mk
8.9 Mg
:
g
S 01 Mg
po3
Ein
g
¥
E Aus

Verknlpfzeit, t1 = t11 + t12

Trennzeit

(Zeit von Beginn des Drehmomentabfalls
bis Erreichen von 0,1 M)

Ist bei wechselstromseitigem Schalten
um ca. Faktor 6 langer als bei gleich-
stromseitigem Schalten.

Rutschzeit

(Zeit, in der bei geschlossener Kupplung/
Bremse zwischen Antrieb und Abtrieb
eine Relativbewegung erfolgt)
Ansprechverzugszeit

(Zeit von Einschalten der Spannung bis
Beginn des Drehmomentanstiegs)
Anstiegszeit

(Zeit von Beginn des Drehmomentan-
stiegs bis Erreichen von 0,9 M)

Zeit
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t
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Produktinformationen

Elektromagnetisch betatigte Kupplungen und Bremsen
werden in allen Bereichen eingesetzt, wo bewegte Massen
innerhalb kirzester Zeit zu beschleunigen oder zu verzogern
sind.

Die hier vorgestellten Elemente sind leistungsfahige, zuver-
lassige GroBserienprodukte, die sich bereits in einer Vielzahl
von Anwendungen bewahrt haben.

Ein komplettes Programm
I 7 BaugroBen
I Kupplungs- bzw. Bremsmomente von 7,5 - 480 Nm

Vielseitig

Iin jeder Einbaulage einsetzbar

I Kupplungen in flansch- oder wellenmontierter Ausfiihrung
lieferbar

I verschiedene Ankerteilbauformen fir Kupplungen und
Bremsen zur Anpassung an jeden Einsatzfall lieferbar

Drehmomentiibertragung

l reibschlissig im Trockenlauf

Il sofort betriebsbereit

I durch spezielle Bearbeitung der Reibflachen werden die
Kennmomente bereits im Neuzustand nach wenigen Schal-
tungen ohne Einlaufvorgang erreicht

Zuverlassig

0l das zertifizierte Qualitatssicherungssystem nach ISO 9001
und ISO 14001 bildet die Grundlage fir eine gleichblei-
bend hohe Qualitat der Produkte

Il Fertigung und Prifung nach VDE 0580

Wartungsarm

I lediglich Kontrolle des Arbeitsluftspaltes in Abhangigkeit
von der durchgesetzten Reibarbeit erforderlich

I VerschleiBnachstellung erst bei etwa 2,5-fachem Nenn-
luftspalt erforderlich

I VerschleiBarme, asbestfreie Reibbeldge und nitrierte
Ankerscheiben garantieren eine lange Lebensdauer und
konstante Momente

Restmomentfreies Luften

I Durch die vorgespannte Ringfeder des Ankerteils ist im
spannungsfreien Zustand ein restmomentfreies Liften
sichergestellt

Kurze reproduzierbare Schaltzeiten

I Durch die vorgespannte, verdrehspielfreie Ringfeder des
Ankerteils werden auch bei groBeren Arbeitsluftspalten
kurze und konstante Schaltzeiten erreicht

Optionen
I Von der Standardausfiihrung abweichende Spannungen
und Bohrungen sind auf Anfrage lieferbar



Produktinformationen

Funktionsprinzip

Zur Erzeugung des Dreh- bzw. Bremsmomentes wird die
Spule des Magnetteiles mit Gleichspannung versorgt und es
baut sich ein Magnetfeld auf. Durch die magnetische Anzie-
hungskraft wird die Ankerscheibe des Ankerteils gegen die
Kraft der vorgespannten Feder Uber den Luftspalt an die
Reibflache des Bremsmagnetteiles bzw. des Rotors gezogen
und das Moment ist vorhanden.

Flanschmontierte Bremsen

INTORQ 14.115.00.1.0
Luftspalt - S

Magnet-
teil '
Spule ! Magnetteil

Reibbelag, kKompl.

- Flanschnabe

Vorgespannte Feder

Ankerteil

Ankerscheibe

Anschlusskabel

Flanschmontierte Kupplungen

INTORQ 14.105.00.1.0
Luftspalt -~

St Rotor kompl.

Rotor

Reibbelag

Flanschnabe

.. Magnet- )
teil | Magnetteil

3
E’ | Spule kompl.
S | Vorgespannte Feder
. Ankerscheibe
. Anschlusskabel

Wellenmontierte Kupplungen

INTORQ 14.105.00.3.0

Luftspalt .« Si; Verdrehsicherung
Rotor . Magnetteil ;
Magnetteil
Rotor kompl. .
otor kompi | Reibbelag .. Spule kompl.
. Lager
‘ Flanschnabe
3
S i
= |
< ‘VorgespannteFeder _
Ankerscheibe _ Anschlusskabel
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Wird die Spannungsversorgung unterbrochen, bricht das
Magnetfeld zusammen und die vorgespannte Ringfeder zieht
die Ankerscheibe in die Ausgangslage zuriick.

Flanschmontierte Kupplungen und Bremsen

Das Magnetteil mit Flansch ist zur Welle zentriert zu mon-
tieren. Es stehen hierfir zwei tolerierte Durchmesser zur
Verfligung.

Der Rotor der Kupplung wird tber eine Passfederverbindung
auf der Welle montiert und axial gesichert. Das unter
»~Abmessungen® genannte EinbaumaR ,,b* ist exakt einzuhal-
ten.

Wellenmontierte Kupplungen

Steht keine geeignete Montageflache fiir das Flanschmag-
netteil zur Verfigung, ist eine wellenmontierte Kupplung zu
verwenden. Das Magnetteil ist auf dem Rotor gelagert. Ein
mit gendgend Spiel in die Verdrehsicherung eingreifender
Stift hat lediglich die Lagerreibung aufzunehmen.

Die Drehmomentibertragung erfolgt iber eine Passfeder-
verbindung wie bei den flanschmontierten Kupplungen.

Ankerteile

Die Ankerteile der Bauformen 1; 2 und 5 sind auf der Welle
zu montieren und nach exakter Einstellung des Betriebs-
luftspaltes sLu (siehe Abmessungen) axial zu sichern. Das
Ankerteil Bauform 3 ist tiber die Ringfeder an das abzubrem-
sende bzw. zu beschleunigende Teil (z. B. Riemenscheibe)
anzuschrauben. Zu verwendende Schrauben und Siche-
rungsscheiben siehe Seite 22. Es ist zu beachten, dass fiir
die Nietkopfe des Ankerteils gentigend groBe Freibohrungen
vorgesehen werden, damit sich das Ankerteil axial frei bewe-
gen kann.
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Auslegung

Dimensionierung

Nur die zu Ubertragende
Leistung ist bekannt
(Uberschlagig)

P

Merf=9550~F- K < Mk

Dynamische Belastung M,
(vernachlassigbares
statisches Lastmoment M)

Merf = Ma - K < Mk

J-n

9,55 - <t3 %)

Merf = K < Mg

Dynamische und statische
Belastung My und M.

Merf = (Ma = ML) - K < Mg
J-n

Merf [———F ML\ KsM

9,55- <ts = t;—z>

+My = kuppeln/
beschleunigen
-M_ = bremsen/ verzdgern

nur beim Absenken einer Last

-M_ = kuppeln/
beschleunigen

+M_ = bremsen/verzdgern

Q- J~n2. Mk
182,5  (Mk + ML)

_Sh
S
Qzul = Qe -\I- e "

Schaltarbeit je Schaltspiel:

v
-M_ = kuppeln/beschleunigen
+M_ = bremsen/verzégern

nur beim Absenken einer Last
+M_ = kuppeln/beschleunigen
-M = bremsen/verzogern

Ozul <Q |

groBere BaugroBe wahlen

Zulassige Schalthaufigkeit bei bekannter Schaltarbeit je Schaltspiel

~Shi

Shzul < Sh |

Shzul =

Anzahl der Schaltungen bis zum Nachstellen

o . 6
Sa = Qua [KWh] - 3,6 - 10

Qfl

Resultierende Beschleunigungs- oder Verzégerungszeit t3

-n t
ts J 12

Betriebsdaten errechnen

7955 (MK:ML) 2

groBere BaugroBe wahlen

l OzuI =Q

l Shzul 2 Sh

-M_ = kuppeln/beschleunigen

+M| = bremsen/verzégern

nur beim Absenken einer Last

+M_ = kuppeln/beschleunigen

-M_ = bremsen/verzogern

Qup ist in den technischen Daten (Seite 11) angegeben.

BaugroBe festlegen durch
Bestimmen des erforderli-
chen Drehmoments Mgt
Parameter, die in die
Berechnung eingehen sind
Tragheitsmomente, Relativ-
drehzahlen und die
Beschleunigungs- oder
Abbremszeiten.

K'ist ein Sicherheitsfaktor,
um die Ubertragungssicher-
heit auch bei extremen
Betriebsbedingungen zu
gewahrleisten.

K'ist abhangig von den
jeweiligen Betriebsbedin-
gungen.

Es gilt immer: K= 2

Thermische Belastung
Uberpriifen

Die Schaltarbeit je Schalt-
spiel Q und die Schalthau-
figkeit Sy, bestimmen die
thermische Belastung der
Kupplung oder Bremse. Die
errechneten oder grafisch
bestimmten Werte mussen
kleiner sein als die flr die
bestimmte BaugroBe zulds-
sigen Werte.

Die Parameter Qg und Sy
sind in den technischen
Daten (Seite 10) angege-
ben.

Qzy1 und Spzy kénnen fir die
BaugroBen 06 bis 25 auch
dem Diagramm auf Seite 9
entnommen werden.



Auslegung

Zulassige Schaltarbeit/Schalthaufigkeit
Elektromagnet-Kupplungen

INTORQ 14.105 (7,5-480 Nm)

Elektromagnet-Bremsen
INTORQ 14.115 (7,5-480 Nm)

Berechnungsbeispiel

Vorgegebene Parameter:

) =0,01 kgm?

M. =6Nm

n =700 min!

t3 =0,15s

tiz angenommen mit 0,03 s
2

Sp = 5000 Schaltungen pro Stunde

Berechnung des erforderlichen Momentes:

M, = J-n _ 0,01 - 700
9.55 - (ts _ti> 9,55 - (0,15 - 0,03)
2
M, = 6,1 Nm
Merf = (Ma+My) - K= (6,1+6) - 2
Mer = 24,2 Nm

Gewahlte Elektromagnet-Kupplung:
INTORQ 14.105.10.1.1 mit
Mg =30 Nm
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Schalthéufigkeit Sy 1]

Berechnung der Schaltarbeit je Schaltspiel:

- n2
0= J.n% Mg
182,5 Mg - ML
_ 0,01-7002 =30
182,5 30-6
Q=336

Uberpriifung der zuldssigen Schalthéufigkeit:
Shzul in Abhdngigkeit von der berechneten Schaltarbeit ist
dem Diagramm (siehe oben) zu entnehmen.

Fir die gewahlte GroBe 10 ist bei der errechneten Schaltarbeit
die gewinschte Schalthaufigkeit zuldssig.

Ergebnis:

Die gewahlte Elektromagnet-Kupplung INTORQ 14.105.10.1.1,
Mg = 30 Nm kann fur diesen Anwendungsfall eingesetzt
werden.
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Technische Daten

Auswabhltabelle

Elektromagnet-Kupplungen INTORQ 14.105.00.0.0

GroBe | Mg Nmax P20 °C | Schaltzeiten 2) Qg Ona Shii 1 [10°5 kgm?]
[Nm] [min1] | [W] [ms] )] [kWh] [h-1] Rotor, Bauformen | Ankerteil, Bauformen
ti1 ti2 ty t2 1 3 1/2 3 5
06 7,5 8000 15 15 30 45 10 3,6x103 10 72 11,9 13,3 6 4,2 9,2
08 15 6000 20 20 55 75 15 6x103 16,6 56 26,5 29,4 17,1 11,8 28,2
10 30 5000 28 25 85 110 25 10x103 34,7 43 78 86,6 66,4 47,2 92
12 60 4000 35 35 105 140 40 16x103 69,5 37 226 246 180 130 258
16 120 3000 50 45 125 170 50 25x103 130,5 36 630 690 633,3 480 868
20 240 3000 68 60 140 200 60 40x103 277,7 28 2050 2150 1900 1370 2580
25 480 2000 85 75 155 230 70 65x103 555,5 22 5470 5660 4800 3580 7200
Elektromagnet-Bremsen INTORQ 14.115.00.0.0
GroBe | Mg Nmax P20 °C | Schaltzeiten 2) Qg QOna Shii J[10°5 kgm?]
[Nm] [min1] | [W] [ms] 1] [kWh] | [h1] Ankerteil, Bauformen
t11 ti2 t t2 1/2 3
06 7,5 8000 11,5 10 20 35 10 3,6x103 10 72 6 4,2
08 15 6000 16 15 25 40 20 6x103 16,6 56 17,1 11,8
10 30 5000 21 20 40 60 30 10x103 34,7 43 66,4 47,2
12 60 4000 28 25 55 80 45 16x103 69,5 37 180 130
16 120 3000 38 30 70 100 60 25x103 130,5 36 633,3 480
20 240 3000 45 35 80 115 70 40x103 277,7 28 1900 1370
25 480 2000 70 40 90 130 80 65x103 555,5 22 4800 3580

1) bezogen auf Relativdrehzahl n = 100 min-!

12 Mittelwerte fir gleichstromseitiges Schalten bei Nennluftspalt und warmer Spule.
0 Standardspannung 24 V +5%/-10 % nach VDE 0580
I Wéarmeklasse B (130 °C)



Technische Daten

Flanschmontierte Kupplungen
INTORQ 14.105.00.1.1
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i
C
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m |
HO|orifA oder B}
GroBe M b c dH7 | dH7 dq dy ds ds dg do | dyo diy H7 |dyq H7
[Nm] min. max. |h8 |h9 |H8 min. max.
06 7,5 24 2 10 10;12;14;15;17 17 63 |80 35 72 27 |23 |68 10 10;12;14;15;17 17
08 15 26,5125 |10 12;14;15;17;19;20 20 80 100 |42 90 32 28,5| 855 |12 12;14;15;17;19;20;25 25
10 30 30 3 14 15;19;20;24,;25;28;30 30 100 | 125 |52 112 |42 |40 | 107 15 15;19;20;24,;25;28;30 30
12 60 33,5 3,5 |14 20;24,25;28;30;35 35 125 | 150 |62 137 |49 |45 | 134,3|20 20;24,25;28;30;35 40
16 120 | 37,5 |4 20 25;28;30,35;38;40;45 45 160 | 190 |80 175 | 65 62 | 170 25 25;28;30,35;38;40;45 50
20 240 |44 5 25 35;38;40;42;45;50;55;60 60 200 | 230 [100 | 215 |83 77 | 2143 | 25 35;38;40;42;45;50;55;60 65
25 480 | 51 6 25 40;45;50;55;60;65;70 80 250 (290 | 125 | 270 [105 | 100 | 266,5 | 30 40;45;50;55;60;65;70 80
GréBe e f g i k | B m s SLi ty tw m [kg]
06 3,5 55 400 31,5 43 15 22 5 4x4,5 0,2 0,2 0,1 0,53
08 4,3 6,5 400 35 51 20 24 6 4x5,5 0,2 0,3 0,1 0,96
10 5 6,5 400 40,9 60,9 25 27 6 4x6,6 0,2 0,3 0,1 1,84
12 5,5 71 400 46,5 70,5 30 30 10 4x6,6 0,3 0,3 0,1 3,24
16 6 8,6 400 53,5 84,5 38 34 10 4x9 0,3 0,4 0,2 5,79
20 7 12,4 400 64,4 103,4 48 40 15 4x9 0,5 0,4 0,2 11,4
25 8 14,9 400 74,9 118,9 55 47 20 4x11 0,5 0,5 0,2 20,4
I MaBe in mm I Empfohlene ISO-Passung fir Wellen: bis @ 50 mm: k¢

0 Passfedernut nach DIN 6885/1-P9

iber @ 50 mm: mg

11
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Technische Daten

Flanschmontierte Kupplungen
INTORQ 14.105.00.1.3

n , I C
" LSl m
© —
o
=
= — ~0 —E; 1 L | o ey L (a8
O 2 o 1 o O O o
Y
—] e
r i C
R — | = ]
— 1 -
2 & - .
S _
| @
Olotw]|CT L Olotk |A oder B
GroBe M b c dy d2 d3 ds de dy do dio di1 H7 |dy1 H7
[Nm] h8 h9 H8 min max.
06 7,5 24 2 63 80 35 72 46 34,5 23 68 10 10;12;14;15;17 17
08 15 26,5 2,5 80 100 42 90 60 41,7 28,5 85,5 12 12;14;15;17;19;20;25 25
10 30 30 3 100 125 52 112 76 51,5 40 107 15 15;19;20;24,;25;28;30 30
12 60 33,5 3,5 125 150 62 137 95 61,5 45 134,3 20 20;24,25;28;30;35 40
16 120 37,5 4 160 190 80 175 120 79,5 62 170 25 25;28;30,35;38;40;45 50
20 240 44 5 200 230 100 215 158 99,5 77 214,3 25 5;38;40;42;45;50;55;60 65
25 480 51 6 250 290 125 270 210 124,5 100 266,5 30 40;45;50;55;60;65;70 80
GréBe e f g h B n s S S2 S3 SLi ty tw m [kg]
06 3,5 5,5 400 28 22 1,4 4x4,5 3x6,3 3x3,1 3x5,5 0,2 0,2 0,1 0,49
08 4,3 6,5 400 31 24 1,7 4x5,5 3x8 3x4,1 3x7 0,2 0,3 0,1 0,88
10 5 6,5 400 35,9 27 2,1 4x6,6 3x10,5 3x5,15 3x9 0,2 0,3 0,1 1,68
12 5,5 71 400 40,5 30 2,5 4x6,6 3x12 3x6,1 3x10 0,3 0,3 0,1 2,95
16 6 8,6 400 46,5 34 3 4x9 3x15 3x8,2 3x13 0,3 0,4 0,2 5,49
20 7 12,4 400 55,4 40 4 4x9 3x18 3x10,2 3x16 0,5 0,4 0,2 10,2
25 8 14,9 400 63,9 47 4,3 4x11 4x22 4x12,2 4x20 0,5 0,5 0,2 18,7
I MaBe in mm B Empfohlene ISO-Passung fiir Wellen: bis @ 50 mm: k¢

0 Passfedernut nach DIN 6885/1-P9

iber @ 50 mm: mg
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Wellenmontierte Kupplungen k2
o . ]
INTORQ 14.105.00.3.1 i”
L2
bz
f1_
¢
-/
SLy
—————— - —
[T E&n r
[N = =
o | « O — 1o =
| Vi 4@ T I ] -
. E
GroBe M by cy |dH7 [dH7 dq dg dio dy1 H7 | dyq H7 dia 1 g
[Nm] min. max. | h8 min max.
06 7,5 26 1,5 110 10;12;14;15;17 17 63 |27 68 10 10;12;14;15;17 20 64 7,7 400
08 15 28 1,5 |10 12;14;15;17;19;20 20 80 |32 85,5 12 12;14;15;17;19;20;25 25 68 8,2 400
10 30 32,525 |14 15;19;20;24,;25;28;30 30 100 | 42,5107 15 15;19;20;24;25;28;30 30 85 9,2 400
12 60 36 2,5 |14 20;24,25;28;30;35 35 125 |52 134,3 | 20 20;24;25;28;30;35 40 100 9,8 400
16 120 | 41,7 (3,5 |20 25;28;30,35;38;40;45 45 160 |73 170 25 25;28;30;35;38;40;50 50 127 15,2 400
20 240 | 48,135 |25 35;38;40;42;45;50;55;60 60 200 |87 214,3 | 25 35;38;40;42;45;50;55;60 60 152,4 16,5 400
25 480 |55,2 (3,5 |25 40;45;50;55;60;65;70 80 250 [110 |266,5 | 30 40;45;50;55;60 70 152,4 19,2 400
GroBe iz k2 | Iz m SLi tw u v X y m [kg]
06 47,5 59 15 40 5 0,2 0,1 36 41 10 41 0,83
08 52 68 20 43,5 6 0,2 0,1 45 50 10 4,1 1,28
10 60 80 25 49 6 0,2 0,1 56 60 10 4,1 2,4
12 68 92 30 55 10 0,3 0,1 68,5 72,5 10 41 4,15
16 77,5 108,5 38 61,5 10 0,3 0,2 87,5 93,5 20 8,1 7,3
20 93,4 132,4 48 73 15 0,5 0,2 107,5 113,5 20 8,1 14,5
25 103,9 147,9 55 80 20 0,5 0,2 135 141 20 8,1 22,9
I MaBe in mm I Empfohlene ISO-Passung fiir Wellen: bis @ 50 mm: k¢

0 Passfedernut nach DIN 6885/1-P9

iber @ 50 mm: mg
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Technische Daten

Wellenmontierte Kupplungen
INTORQ 14.105.00.3.3

Ansicht Z o
2=
GroBe M b2 cl dq de dy dio dy1 H7 | dy1 H7 dig fq g
[Nm] h8 min. max.
06 7,5 26 1,5 63 46 34,5 68 10 10;12;14;15;17 20 64 7,7 400
08 15 28 1,5 80 60 41,7 85,5 12 12;14;15;17;19;20;25 25 68 8,2 400
10 30 32,5 2,5 100 76 51,5 107 15 15;19;20;24;25;28;30 30 85 9,2 400
12 60 36 2,5 125 95 61,5 134,3 |20 20;24;25;28;30;35 40 100 9,8 400
16 120 41,7 3,5 160 120 79,5 170 25 25;28;30;35;38;40;50 50 127 15,2 400
20 240 48,1 3,5 200 158 99,5 214,3 | 25 35;38;40;42;45;50;55;60 60 1524 |16,5 400
25 480 55,2 3,5 250 210 1245 |266,5 |30 40;45;50;55;60 70 1562,4 (19,2 400
GroBe hy I2 n Sq s2 s3 SLi tw u v X y m [kg]
06 44 40 1,4 3x6,3 3x3,1 3x5,5 0,2 0,1 36 41 10 41 0,79
08 48 43,5 1,7 3x8 3x4,1 3x7 0,2 0,1 45 50 10 4,1 1,2
10 54,9 49 2,1 3x10,5 3x5,15 3x9 0,2 0,1 56 60 10 4,1 2,24
12 62 55 2,5 3x12 3x6,1 3x10 0,3 0,1 68,5 72,5 10 41 3,86
16 70,5 61,5 3 3x15 3x8,2 3x13 0,3 0,2 87,5 93,5 20 8,1 7
20 84,4 73 4 3x18 3x10,2 3x16 0,5 0,2 107,5 113,5 20 8,1 13,3
25 92,9 80 4,3 4x22 4x12,2 4x20 0,5 0,2 135 141 20 8,1 21,2
I MaBe in mm B Empfohlene ISO-Passung fiir Wellen: bis @ 50 mm: k¢

0 Passfedernut nach DIN 6885/1-P9 iber @ 50 mm: mg
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Technische Daten

Flanschmontierte Kupplungen mit gelagerter
Flanschnabe INTORQ 14.105.00.1.5

K1
I
p b [A] B
L C
INET I
CEEDR
et |
—-.I’t* |
f
O ot | O |@tk[A oder B]

GroBe M b c dq d2 d3 ds do dio dy1 H7 | dy1 H7, Bauform 1.5 di2
[Nm] h8 h9 H8 min. max.
06 7,5 24 2 63 80 35 72 23 68 10 10;12;14;15;17 20 12
08 15 26,5 2,5 80 100 42 90 28,5 85,5 12 12;14;15;17;19;20;25 25 15
10 30 30 3 100 125 52 112 40 107 15 15;19;20;24;25;28;30 30 20
12 60 33,5 3,5 125 150 62 137 45 134,3 |20 20;24;25;28;30;35 40 25
16 120 37,5 4 160 190 80 175 62 170 25 25;28;30;35;38;40;50 50 30
20 240 44 5 200 230 100 215 77 2143 |25 35;38;40;42;45;50;55;60 60 40
25 480 51 6 250 290 125 270 100 266,5 |30 40;45;50;55;60;65;70 70 45
GréBe dq3 e f g i1 k¢ 14 I3 lg p s SLi ty tw m [kg]
ké
06 38 3,5 55 400 31 51 22 18 17 22 4x4,5 0,2 0,2 0,1 0,69
08 45 4,3 6,5 400 35 60 24 25 22 30,5 4x5,5 0,2 0,3 0,1 1,24
10 55 5 6,5 400 40,9 70,9 27 31,5 26,5 37,9 4x6,6 0,2 0,3 0,1 2,29
12 64 5,5 71 400 46,5 86,5 30 43 36,5 50 4x6,6 0,3 0,3 0,1 3,99
16 75 6 8,6 400 53,5 103,5 34 54 44,5 63 4x9 0,3 0,4 0,2 7,29
20 90 7 12,4 400 65,4 125,4 40 64 53,5 78,4 4x9 0,5 0,4 0,2 13,9
25 115 8 14,9 400 74,9 144,9 47 76 64 88,9 4x11 0,5 0,5 0,2 25,3
I MaBe in mm I Empfohlene ISO-Passung fir Wellen: bis @ 50 mm: k¢
1 Rotor komplett: Passfedernut nach DIN 6885/1-P9 ber @ 50 mm: mg

I Ankerteil: Passfedernut nach DIN 6885/3-P9
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Technische Daten

Wellenmontierte Kupplungen mit gelagerter

Flanschnabe INTORQ 14.105.00.3.5 k3
13
Lz
p b;
C
e f—t —-—1
Sw | - /
— ==
U
L]
N
30 * i'l
ot | |
y! 27
I I
=] M ey l o
- | T J § - — . ———— e kT |-
1 Ler s =
Ansicht Z 17
Ly
P
GroBe M b2 [ dq dio di1 H7 dq1 H7, Bauform 3.5 di2
[Nm] h8 min. max.
06 7,5 26 1,5 63 68 10 10;12;14;15;17 17 12
08 15 28 1,5 80 85,5 12 12;14;15;17;19;20;25 25 15
10 30 32,5 2,5 100 107 15 15;19;20;24;25;28;30 30 20
12 60 36 2,5 125 134,3 20 20;24;25;28;30;35 40 25
16 120 41,7 3,5 160 170 25 25;28;30;35;38;40;50 50 30
20 240 48,1 3,5 200 214,3 25 35;38;40;42;45;50;55;60 60 40
25 480 55,2 3,5 250 266,5 30 40;45;50;55;60;65;70 80 45
GroBe di3 dig 4 g i3 ks I2 I3 lg p SLi tw u v X y m [kg]
ké
06 38 64 7,7 400 47 67 40 18 17 22 0,2 0,1 36 41 10 41 0,99
08 45 68 8,2 400 52 77 43,5 25 22 30,5 0,2 0,1 45 50 10 4.1 1,56
10 55 85 9,2 400 60 90 49 31,5 26,5 |379 0,2 0,1 56 60 10 41 2,85
12 64 100 9,8 400 68 108 55 43 36,5 50 0,3 0,1 68,5 72,5 10 4.1 3,9
16 75 127 15,2 400 77,5 127,5 61,5 54 44,5 63 0,3 0,2 87,5 93,5 20 8,1 8,8
20 90 152,4 16,5 400 94,4 154,4 73 64 53,5 78,4 0,5 0,2 107,5 113,5 20 8,1 17
25 115 152,4 19,2 400 103,9 173,9 80 76 64 88,9 0,5 0,2 135 141 20 8,1 27,8
I MaBe in mm I Empfohlene ISO-Passung fiir Wellen: bis @ 50 mm: k¢

1 Rotor komplett: Passfedernut nach DIN 6885/1-P9
B Ankerteil: Passfedernut nach DIN 6885/3-P9

iber @ 50 mm: mg



Technische Daten

Elektromagnet-Bremsen

INTORQ 14.115.00.1.1

INTORQ | Elektromagnet-Kupplungen | de 4/2009

i
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BN o] T Ir POy i e e
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- ©|ortw|A oder B
GroBe M b c d H7 d H7 dq d2 d3 ds dg e
[Nm] min. max. h8 h9 H8
06 7,5 18 2 10 10;12;14;15;17 17 63 80 35 72 27 3,5
08 15 20 2,5 10 12;14;15;17;19;20 20 80 100 42 90 32 4,3
10 30 22 3 14 15;19;20;24;25;28;30 30 100 125 52 112 42,5 5
12 60 24 3,5 14 20;24;25;28;30;35 35 125 150 62 137 52 55
16 120 26 4 20 25;28;30,35;38;40;45 45 160 190 80 175 73 6
20 240 30 5 25 35;38;40;42;45;50;55;60 60 200 230 100 215 87 7
25 480 35 6 25 40;45;50;55;60;65;70 80 250 290 125 270 110 8
GréBe f g i k | m s SLi tw m [kg]
06 55 400 25,5 37 15 5 4x4,5 0,2 0,16 0,32
08 6,5 400 28,5 44,5 20 6 4x5,5 0,2 0,16 0,59
10 6,5 400 32,9 52,9 25 6 4x6,6 0,2 0,16 1,11
12 7,1 400 37 61 30 10 4x6,6 0,3 0,2 2
16 8,6 400 42 73 38 10 4x9 0,3 0,2 3,5
20 12,4 400 50,4 89,4 48 15 4x9 0,5 0,2 7,05
25 14,9 400 58,9 102,9 55 20 4x11 0,5 0,3 12,7
I MaBe in mm I Empfohlene ISO-Passung fir Wellen: bis @ 50 mm: k¢

0 Passfedernut nach DIN 6885/1-P9

iber @ 50 mm: mg
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Technische Daten

Elektromagnet-Bremsen INTORQ 14.115.00.1.2 und
INTORQ 14.115.00.1.3

b b
€ C_.l.
S|g s
Lo " EI ) o @
= - n &
— _ W 1 -
1 © — |1
] e—4 I 1
N e
Sy 41— - o <o S| O o
m
NN A =
|
1 &
] = Q& o
LS =Y 1 . A
fl IE
— O |otw|A oder B
GroBe M b c d H7 d H7 dq d2 ds ds dg dy e
[Nm] min max. h8 h9 H8
06 7,5 18 2 10 10;12;14;15;17 17 63 80 35 72 46 34,5 3,5
08 15 20 2,5 10 12;14;15;17;19;20 20 80 100 42 90 60 41,7 4,3
10 30 22 3 14 15;19;20;24;25;28;30 30 100 125 52 12 76 51,5 5
12 60 24 3,5 14 20;24;25;28;30;35 35 125 150 62 137 95 61,5 5,5
16 120 26 4 20 25;28;30;35;38;40;45 45 160 190 80 175 120 79,5 6
20 240 30 5 25 35;38;40;42;45;50;55;60 60 200 230 100 215 158 99,5 7
25 480 35 6 25 40;45;50;55;60;65;70 70 250 290 125 270 210 124,5 8
GréBe f g h i | n s s1 Sz s3 SLi tw m [kg]
1,2 1,3
06 55 400 22 25,5 15 1,4 4x4,5 3x6,3 3x3,1 3x5,5 0,2 0,16 0,32 0,28
08 6,5 400 24,5 28,5 20 1,7 4x5,5 3x8 3x4,1 3x7 0,2 0,16 0,59 0,51
10 6,5 400 27,9 32,9 25 2,1 4x6,6 3x10,5 3x5,15 3x9 0,2 0,16 1,11 0,95
12 7,1 400 31 37 30 2,5 4x6,6 3x12 3x6,1 3x10 0,3 0,2 2 1,71
16 8,6 400 35 42 38 3 4x9 3x15 3x8,2 3x13 0,3 0,2 3,5 3,2
20 12,4 400 41,4 50,4 48 4 4x9 3x18 3x10,2 3x16 0,5 0,2 7,05 5,85
25 14,9 400 47,9 58,9 55 4,3 4x11 4x22 4x12,2 4x20 0,5 0,3 12,7 1
I MaBe in mm I Empfohlene ISO-Passung fiir Wellen: bis @ 50 mm: k¢
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Zubehor
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Trafoschalter TS 48 INTORQ. 14.610.11.048

Eigenschaften Anwendungen

I der Trafoschalter TS 48 enthalt die komplette Stromver- l Stromversorgung von 24-V-Spulen am Wechselspannungs-
sorgung flr eine 24-V-Gleichspannungsspule mit Trafo, netz
Gleichrichter und Schalttransistor mit Schutzbeschaltung I Normalerregung mit Spulennennspannung

0 die Schaltung erfolgt mit einem Transistor, es entsteht kein B Schaltung des Spulenstroms tber SPS, Naherungs-

Kontaktabbrand

schalter, Kontakte, Steuerspannung 5 - 24V

l durch die hohe Induktionsspannung werden die im Katalog

angegebenen Ausschaltzeiten fir gleichstromseitige

Schaltung erreicht

Abmessungen

Anschlussbeispiele

Technische Daten

Normalerregung 24V
Netzspannung 230V, 50/60Hz
Spulenspannung 24V =

Max. Spulenleistung 50W

Max. Schalthaufigkeit:

bis 35 W 5 Schaltungen/s
bis 50 W 2 Schaltungen/s
AnschlieBbare Spulen 1 Stlick
Schaltung des Spulenstroms: Transistor

Die gesamte Schaltung ist potenzialfrei.

Steuerstrom bei 24V ca. TmA
Gewicht: 1,5kg

Ansteuerung durch SPS Ansteuerung durch Kontakt
14.610.11.048 14.610.11.048
np. ey 1 Sp ap L1 + Inp. . 1 3p Sp L1 H +
"°"???3|’ °?j??]?i”
Metz Schalter Motz
Spule 230V + 15% - 10%: Spule 230V + 1554 - 100
Schalter geschlossen = Spule Ein
Schalter gedffnet = Spule Aus
Ansteuerung durch 2-Draht-Ndherungsschalter
Steuerspannung Ein = Spule Ein
Steuerspannung Aus = Spule Aus
§-04V = 14610.13.048
Ny . 1 So Sp L1 M +
°c ¢ % 9 9 1|’ i T
Neitz
Spule 230 v + 150 - 10%
24V =
Néherungsschalter beddmpft = Spule Ein
Néherungsschalter frei = Spule Aus
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Zubehor

Funkenl6éschglied INTORQ 14.198.00.01/02/03

Eigenschaften Anwendung

Das INTORQ-Funkenldschglied schiitzt Spule und Kontakt Schutzbeschaltung von Spule und Kontakt:

vor unzulassig hohen Induktionsspannungen bei gleich- I Begrenzung der Induktionsspannung an Spulen
stromseitiger Schaltung. Bei fehlender Schutzbeschaltung I Funkenldschung an Schaltkontakten

kann die Induktionsspannung die nach VDE 0580 zuldssigen B Erhohung der Lebensdauer von Spulen und Kontakten
Werte Uberschreiten und Spulenausfalle verursachen.

Abmessungen
Das Funkenldschglied besteht aus einem induktionsfreien
Impulskondensator, der die schnellen Stromspitzen auf-
nimmt, die bei einem Schaltvorgang entstehen. Dadurch i
wird der Funke am Kontakt (Kontaktabbrand) deutlich “E*j"” - = w
. S
reduziert. [
h
b1 12
bz
Technische Daten
INTORQ Spulen- max. Anschluss- | max. Spulen- | Kondensator- by by d e h I4 I2 m
spannung spannung leistung spannung ca. ca. ca. [g]
14.198.00.01 24V-50V 60 V~ 110 W 250 V- 8,5 12,5 0,7 22,5 18,5 26,5 25 7
14.198.00.02 |50V-120V 250 V~ 110 W 630 V- 15 21 0,7 37,5 26 41,5 20 22
14.198.00.03 120 V-200V 400 V~ 110 W 1000 V- 13 20 0,7 37,5 24 41,5 15 17
14.198.00.04 | 200 V-250V 555 V~ 110 W 1000 V- 13 20 0,7 37,5 24 41,5 15 10
Anschlussbeispiele
Parallel zum Kontakt Parallel zur Spule

(e W T F




Zubehor
SEGC-Schnellschaltgerédte INTORQ 14.611

Eigenschaften

INTORQ-SEGC-Schnellschaltgerate werden fiir die Schnell-
erregung von Gleichspannungsspulen eingesetzt und redu-
zieren die Verknlpfzeiten bis auf 10 % der in den Techni-
schen Daten angegebenen Werte.

Geschaltet wird verschleiBfrei Uber Halbleiter. Hierdurch ist
eine einfache Ansteuerung mit Hilfskontakten, Steuer-
spannungen oder Naherungsinitiatoren moglich. Nach der
Ubererregung wird die Spulenbetriebsspannung automa-
tisch auf Haltespannung abgesenkt.

Nahere technische Einzelheiten siehe Druckschrift ,,Elektro-
nische Schaltgerate®.

SEGC-Electronic INTORQ 14.611.12.000
I Aufbau: Platine 220 x 150 mm

I Anschluss Uber 10-polige Klemmleiste

I max. Anschlussleistung 100 W

i erforderliches Zubehdr: MP-Kondensator

INTORQ | Elektromagnet-Kupplungen | de 4/2009

Anwendung
Schnellerregung von Gleichspannungsspulen mit einer
Nennspannung von 24 bis 205 V.

Mit INTORQ-SEGC-Schnellschaltgerdten an Elektromagnet-
Kupplungen/Elektromagnet-Bremsen erreichen Sie:

0l kirzere Beschleunigungs-/Abbremszeiten

I hohere Schalthaufigkeiten

I verbesserte Schaltgenauigkeit

Il geringeren VerschleiB

l verbesserte Haltegenauigkeit

SEGC-Europa INTORQ 14.611.14(16).000

0 elektrisch baugleich mit SEGC-Electronic

I mechanisch auf Europa-Karte 160 x 100 mm aufgebaut

I Anschluss Uber 31-polige DIN Stiftleiste

I max. Anschlussleistung 40 W bzw. 100 W

l erforderliches Zubehdr: MP-Kondensator, Einsteckranmen

21



22

INTORQ | Elektromagnet-Kupplungen | de 4/2009

Allgemeine Montagehinweise

I Montage- und Wartungsarbeiten diirfen nur von ent-
sprechend geschultem Fachpersonal durchgefiihrt werden
und nur geméaB der Betriebs- und Montageanleitung.

I Fett oder Ol an den Reibfléchen verursacht Drehmoment-
bzw. Bremsmomentabfall. Deshalb missen die Reib-
flachen fett- und olfrei sein.

I Die Vorschriften laut Maschinenschutzgesetz fir rotieren-
de Antriebselemente sind zu beachten.

Schrauben, Schraubensicherung und Einschraubge-
windeausfiihrung zur Befestigung der Ankerteilbau-
form 3

NN

N

I Wenn bei hohen Drehzahlen Elemente mit groBem Durch-
messer zugeschaltet werden, kann es durch die hohe Rela-
tivgeschwindigkeit an den Reibflachen zur Funkenbildung
kommen. Geeignete Abdeckung wird empfohlen.

I Der Luftspalt S muss in regelméaBigen Zeitabstanden
kontrolliert werden. Spéatestens bei 2,5 x S ; muss nachge-
stellt werden (siehe Technische Daten).

Schraubensicherung

Anschraubfléche Ankerscheibe

Schraube

Vorgespannte Feder

GroBe Schrauben DIN Schnorr-Schraubensicherung* @d [mm] t [mm]
06 M 3x8 DIN 84 Schnorr-Sicherungsscheibe 3,0 3,1 0,8
08 M 4x10 DIN 84 Schnorr-Sicherungsscheibe 4,0 41 1,0
10 M5x12 DIN 6912 Schnorr-Sicherungsscheibe 5,0 5,1 3,5
12 Méx16 DIN 7984 Schnorr-Sicherungsscheibe 6,0 6,1 2,8
16 M 8x20 DIN 7984 Schnorr-Sicherungsscheibe 8,0 8,2 3,5
20 M 10x25 DIN 7984 Schnorr-Sicherungsscheibe 10 10,2 3,5
25 M 12x25 DIN 7984 Schnorr-Sicherungsscheibe 12 12,2 3,8

* Bezugsquelle:

Fa. Adolf Schnorr GmbH & Co. KG

Postfach 6001 62 - D-71050 Sindelfingen
Tel. (07031) 3020 - Fax (07031) 38 26 00
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Einbaubeispiele

Elektromagnet-Kupplung INTORQ 14.105.00.3.5

mit einer auf das Ankerteil aufgesetzten Keilriemenscheibe.
Der Luftspalt wird Uber Tellerfedern zwischen Kugellager
und Rotor eingestellt. Ein Stift in der Lasche am Magnetteil
verhindert, dass das Magnetteil durch die Lagerreibung im
Kugellager gedreht wird.

Elektromagnet-Bremse INTORQ 14.115.00.1.3

mit angeflanschter Riemenscheibe.

Das Magnetteil ist Giber ein Kugellager zur Welle zentriert
montiert. Der Luftspalt wird Gber einen Distanzring und Aus-
gleichsscheiben zwischen Kugellager und Riemenscheibe
eingestellt.

zur Verbindung zweier fluchtender Wellen.

L E ] Elektromagnet-Kupplung INTORQ. 14.105.00.1.1

Zentrierung zur Welle Uber den tolerierten AuBendurch-

messer des Magnetteils. Der Rotor ist auf der antreibenden
Welle Gber eine Passfederverbindung montiert und axial

I
77 ~ﬂ|

Gim I'i\\\_'\\

gesichert. Das Ankerteil ist auf der zuzukuppelnden Welle

ebenfalls Uber einer Passfederverbindung montiert und axial

gesichert. Zur Einstellung des Luftspalts sind Ausgleich-
scheiben vorgesehen.
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INTORQ -
Vertrieb und

Service weltweit

INTORQ ist fiir seine Kunden
weltweit und jederzeit erreichbar.
GroBkunden und Projektgeschifte
werden durch unseren
Key-Account Vertrieb betreut.

Zusatzlich arbeiten wir mit der
weltweiten Vertriebsorganisation von
Lenze zusammen.

Mit dem Lenze-Service sind wir

fir Sie mit der 24 hours helpline
(008000 24 46177) rund um die Uhr
erreichbar.

INTORQ. GmbH & Co. KG

Postfach 1103
D-31849 Aerzen

Wilmser Weg 5
D-31855 Aerzen

Telefon (05154) 70534-0
Telefax (05154) 70534-200
E-Mail info@intorg.de
www.intorg.de

INTORG

setting the standard

www.intorg.de




