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Automation Bus-Gerét fir PROFIBUS-DP
mit 16 digitalen Eingangen
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1 Beschreibung

Das Gerat dient zur Erfassung digitaler Signale.

Merkmale
— Anschluss an PROFIBUS-DP

mit M12-Steckverbindern (B-codiert)
— Baud-Rate bis 12 MBaud Autobaud
— Anschluss digitaler Sensoren mit M12-Steckverbindern
— Flexible Zufiihrung der Spannungsversorgung

— Diagnose- und Status-Anzeigen

—  Kurzschluss- und Uberlastschutz

der Sensorversorgung
—  Schutzart IP65/67
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2 Technische Daten
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Bild 1 Abmessungen des Geréates
Allgemeine Daten
Artikel-Bezeichnung AB-PB-DI16-M12
Artikel-Nr. 22260739
Gehausemale (Breite x Hohe x Tiefe) 60 mm x 161 mm x 44,5 mm
Gewicht ca.310g
Betriebsart Prozessdatenbetrieb mit 16 Bit
Anschlussart der Sensoren 2-, 3- oder 4-Leitertechnik
Zulassige Temperatur (Betrieb) -25 °C bis +60 °C
Zulassige Temperatur (Lagerung/Transport) -25 °C bis +85 °C
Zulassige Luftfeuchtigkeit (Lagerung/Transport) 95 %
o Eine leichte Betauung von kurzer Dauer darf gelegentlich am AuBengehéause auftreten

1

Zulassiger Luftdruck (Betrieb)

Zulassiger Luftdruck (Lagerung/Transport)
Schutzart

Schutzklasse

Mechanische Anforderungen

Vibrationsprifung sinusférmige Schwingungen nach EN 60068-2-6

Schockprifung nach EN 60068-2-27

Spannungsversorgung
Versorgungsspannung

Bereich

Stromaufnahme an U, + bei 24 V DC
Stromaufnahme an Ug bei 24 V DC

Digitale Eingange
Anzahl

Auslegung der Eingange
Definition der Schaltschwellen

80 kPa bis 106 kPa (bis zu 2000 m (iNN)
70 kPa bis 106 kPa (bis zu 3000 m GNN)
IP65 / 1P67 nach IEC 60529

Klasse 3 geméan VDE 0106, IEC 60536

Belastung 5g je Raumrichtung

Belastung 30g, halbe Sinuswelle positiv und negativ je Raumrichtung

24V DC

11V DC bis 30 V DC

typisch 35 mA (maximal 100 mA)

typisch 8 mA + Sensorstrom (maximal 1,2 A)

16
gemaB IEC 611312 Typ 1

Maximale Spannung des Low-Pegels Ulmax<5V
Minimale Spannung des High-Pegels Umin> 11V
Nenneingangsspannung 24V DC
Bereich -3VDC<Up<+30VDC
Nenneingangsstrom 3mA
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Digitale Eingédnge (Fortsetzung)
Stromverlauf konstant
Verzdgerungszeit ton < 1 ms typisch

Zuléssige Leitungsldnge zum Sensor

Sensorversorgung
Minimale Sensorspannung
Nennstrom je Kanal
Nennstrom je Gerat
Uberlastschutz
Kurzschluss-Schutz

toff = 2 ms typisch
100 m

Ug-1V
75 mA

1,2A

elektronisch je Geréat
elektronisch je Geréat

Fehlermeldungen an das libergeordnete Steuerungs- oder Rechnersystem

Kurzschluss der Sensorversorgung
Uberlast der Sensorversorgung

ja
ja

auf Seite 9).

L Wenn an der Sensorversorgung durch Uberlast oder Kurzschluss ein Fehler ausgel6st wird, schaltet das Gerat die Sensorversorgung aller
1 Kanéle ab und sendet eine Fehlermeldung an den Master.

Wenn die Sensorversorgung Ug nicht mehr ausreichend ist, sendet das Gerét eine Fehlermeldung an den Master (siehe ,Diagnose-Daten”

Schnittstelle

Bussystem

Ankommender Bus
Kopplung der Schirmanbindung
Ubertragungsrate

Weiterfiihrender Bus
Kopplung der Schirmanbindung
Ubertragungsrate

PROFIBUS-DP

hartan FE
maximal 12 MBaud

hart an FE
maximal 12 MBaud

°
1

Bei Ubertragungsraten von mehr als 3 MBaud miissen T-Stiicke mit integrierten Langsinduktivitdten verwendet werden.

Potenzialtrennung/lsolation der Spannungsbereiche

1 UNITRONIC® Feldbus*.

[ Beachten Sie zum Anschluss der Gerate die Hinweise und Vorschriften im Anwenderhandbuch ,Installation von Geraten der Produktgruppe

Prifstrecke

24-V-Versorgung (Buslogik) / Busanschluss

24-V-Versorgung (Buslogik) / FE

24-V-Versorgung (Buslogik) / Digitale Eingédnge (Sensorversorgung)
Busanschluss / FE

Busanschluss / Digitale Eingange (Sensorversorgung)

FE / Digitale Eingange (Sensorversorgung)

Priifspannung

500V AC, 50 Hz, 1 min.
500 V AC, 50 Hz, 1 min.
500 V AC, 50 Hz, 1 min.
500V AC, 50 Hz, 1 min.
500 V AC, 50 Hz, 1 min.
500 V AC, 50 Hz, 1 min.
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3 Anschlussbelegung

Bezeichnung | Bedeutung
‘ \ EOH ‘ FE Funktionserde
B INS BF BUS IN PROFIBUS IN
FE 8 8 BUSOUT | PROFIBUS OUT
x?‘iz UsIN Spannungsversorgung IN
BUS IN —[Nn—=® O gﬂ? (Logik und Sensorik)
50 Ug OUT Spannungsversorgung OUT
V) O (Logik und Sensorik) fir weitere Geréte
U IN Uis ®s° U,OouT IN1 bis IN16 | Eingdnge 1 bis 16
IN1, IN2” || 2O O][O 0% | [™IN3, IN4
IN5, IN6 15 IGQ§ §Q|7 18 IN7, IN8
19 1oy O | [ T2
IN9, IN10 ieleljiele; IN11, IN12
IN13, IN14 || LPMO O[O O | 145 IN16
PB-DI16 () ®LAPPGROUP|
7844A002
Bild 2 Anschlisse des Gerates AB-PB-DI16-M12
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3.1 Pin-Belegung des PROFIBUS

BUS IN BUS OUT Pin IN ouT
PN 1 VP VP
®\/\ 2 RxD/TxD-N (A) RxD/TxD-N (A)
3 DGND DGND
4 RxD/TxD-P (B) RxD/TxD-P (B)
\_/\@ 5 Schirm Schirm
®/\—/ 6625A004
Bild 3 Pin-Belegung des PROFIBUS-Anschlusses 1 | [aohoschimmung erfolgtzusatzlich tber das
(M12 B-codiert) ewinde.
3.2 Pin-Belegung der Spannungsversorgung U, g
N ouT Pin IN out
PN N 1 U +24V U _+24V
@\/g—\.\ ‘> 2 Us GND Us GND
<( >> > 3 U_ GND U. GND
2 @ 4 Ug +24 V Ug +24V
4 > S S
N— e
T g
6625A005
Bild 4 Pin-Belegung der Spannungsversorgung U, g
3.3 Pin-Belegung der Eingange
Pin Eingangsbuchse
RN
CD\/—\ 1 Ug +24 V
2 Eingang 2, 4,6, ... 16
3 GND
N e 4 Eingang 1, 3, 5, ... 15
S, =
5 FE
6625A006
Bild 5 Pin-Belegung der Eingadnge
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4 Lokale Diagnose- und Status-Anzeigen

Bez. |Farbe Bedeutung
BF LED rot Diagnose Busfehler (Bus Failure)
ein: Keine zyklische Datenubertragung:
— PROFIBUS nicht angeschlossen,
Master nicht aktiv
- — Fehlerhafte Einstellung (Projektie-
——X10 rung im Master, Stationsadresse)
— Synchronisierung oder Paramet-
rierung lauft
— Timeout abgelaufen
aus: —  Geréat wird vom PROFIBUS ange-
sprochen und befindet sich im
Zustand ,Zyklischer Prozessda-
tenaustausch®.
— Fehlende Gerateversorgung
(In diesem Zustand leuchtet die
LED ,,UL" wegen der fehlenden 24-
V-Logikspannung ebenfalls nicht.)
| UL |LED grun |Logikversorgung
AL O T2 | | ein: Logikversorgung ist ausreichend.
XX~ XX aus: Logikversorgung ist nicht ausreichend.
- US |LEDrot/ |Spannungsversorgung furIN1 bis IN16
|| 1311460 O || QL5 16 | | grin
XX PB-DI16 () ®LAPPGROUP XX ein (rot): | Spannungsversorgung fiir IN1 bis IN16
ist Uberlastet.
7844A003 ein (grin): | Spannungsversorgung fir IN1 bis IN16
ist ausreichend.
Bild 6 Anzeigen und Drehcodierschalter des Geréates aus: Spannungsversorgung fiir IN1 bis IN16
AB-PB-DI16-M12 ist nicht ausreichend.
XX LED gelb | Status-Anzeigen der Eingénge
Drehcodierschalter — - - -
ein: Eingang ist aktiv.
Mit den beiden Drehcodierschaltern X10 (fir Zehnerstellen) aus: Eingang ist nicht aktiv.
und X1 (fur Einerstellen) wird die Stationsadresse, unter der
das Gerat vom PROFIBUS-Master angesprochen wird, ein-
gestellt.
° Der glltige Wertebereich liegt zwischen 1 und 99.
1 Ein neuer Adresswert wird nur beim Power-up
des Gerates Ubernommen.
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5 Internes Prinzipschaltbild
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Bild 7 Interne Beschaltung der Anschlisse

Informationen zu den potenzialgetrennten Berei-
chen finden Sie auf Seite 3.

o

Legende:
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PB
Protokoll
Chip

il
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Funktionserde

Optokoppler

LED

Eingang

Potenzialgetrennter Bereich

Netzteil mit galvanischer Trennung

PROFIBUS-Protokoll-Chip (Buslogik inklu-
sive Spannungsaufbereitung)
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Anschlussbeispiel

IN6
+24 'V

| u U
L OO0 O

IN5 —

A

=
@w -

—

7 18

- /@
7 j I
T

——1

IN10
+24 'V

I
PNE 00|00

19 110 | UM M2

+24 v H

IN7 —
IN8

A L

(T

Bild 8

7

O

© @ o ©

Beispielhafter Anschluss von Sensoren

Anschlusshinweise
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8 Konfigurationsdaten

ACHTUNG: Storfestigkeit erfiillen!

Realisieren Sie den FE-Anschluss Uber eine Be-
festigungsschraube oder iber eine Kabelverbin-
dung zur FE-Anschlusslasche (bei seitlicher
Montage oder bei Montage auf einem nicht leiten-
den Untergrund).

Identnummer

06FByex

Eingabe-Adressraum 16 Bit

ACHTUNG: Schutzart garantieren!

Versehen Sie nicht benutzte Anschlussbuchsen
mit Schutzkappen, um die Schutzart IP65 / IP67
zu garantieren.

ACHTUNG: Schaden an der Elektronik
vermeiden!

Versorgen Sie die Sensoren ausschlieBlich mit
der an den Anschlusspunkten bereitgestellten
Spannung Ug.

ACHTUNG: Verpolungen vermeiden!

Achten Sie auf die Polung der Versorgungsspan-
nungen U und Ug, um eine Beschéadigung des
Gerates zu vermeiden.

ACHTUNG: Anschlusszuordnung beachten!

Berticksichtigen Sie beim Anschluss der Senso-
ren die Zuordnung der Anschlliisse zu den
PROFIBUS-Eingangsdaten (siehe ,Prozess-
daten” auf Seite 9).
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9 Prozessdaten
9.1 Zuordnung der Anschlusspunkte zu den Eingangs-Prozessdaten
(Wort.Byte)-Sicht | Wort Wort 0
(Byte.Bit)-Sicht Byte Byte 0 Byte 1
Bit 7|65 43|21 o|7|6|5|4| 3| 2|1 0
Gerat Eingang 8| 7| 6|5 4] 3|2 1 (16|15 14|13 |12 | 11| 10| 9
10 Diagnose-Daten
10.1  Abbildung der Diagnose-Daten im PROFIBUS
Diagnose-Daten Bit7 | Bit6 | Bit5 | Bit4 | Bit3 | Bit2 | Bit1 Bit 0 |Bedeutung
Byte 0 X X X X X X X X Stationsstatus 1
Byte 1 X X X X X X X X Stationsstatus 2
Byte 2 X X X X X X X X Stationsstatus 3
Byte 3 X X X X X X X X Diag Masteradresse
Byte 4 0 0 0 0 0 1 1 0 Identnummer High
Byte 5 0 1 1 0 1 0 1 1 Identnummer Low
Byte 6 0 0 0 0 0 1 1 1 Diagnose-Header
Byte 7 M.7 M.6 M.5 M.4 M.3 M.2 M.1 M.0 | Geratediagnose
Byte 8 0 0 0 0 0 0 0 0 Reserviert
Byte 9 0 0 0 0 0 0 0 0 Reserviert
Byte 10 0 0 0 0 0 0 0 0 Reserviert
Byte 11 0 0 0 0 0 0 0 0 Reserviert
Byte 12 X X 0 0 0 0 0 0 Reserviert
i Die Bytes 0 bis 6 sind PROFIBUS-Standard, die Bytes 7 bis 12 sind geratespezifisch.
10.2 Diagnose-Daten fiir die Geratediagnose
Bit Bedeutung Belegung
M.0-M.2 Reserviert 0
M.3 Status der Sensorversorgung Ug 1, wenn Ug nicht ausreichend
M.4-M.5 Reserviert 0
M.6 Status der Gerateversorgung U, 1, wenn U_nicht ausreichend
M.7 Status Uberlast der Sensorversorgung Us 1, wenn Sensorversorgung Uberlastet
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